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Toda la documentacion referida en este formulario es confidencial y propiedad de Microlift S.L. No podra ser manipulada,
distribuida o enviada fuera de las instalaciones de la empresa sin su debido consentimiento.

REVISION FECHA AUTORIZADO POR:

DECRS485-2005
DECODIFICADOR UNIVERSAL

Decodificador universal (Binario, Gray, autbnomo,etc.) para display LCD.
Alimentacion 12-24Vcc/ca. Diez entradas (12-24vVcc) para decodificar. Salida bus
RS485 (2 hilos) para conexion con los displays LCD. Programacion de las plantas,
simbolos especiales de planta, lineas de texto LCD y modo de operacién por medio
de software para PC PC-decrs485.
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Capitulo 1 .

Alimentacion: 12-24V cc/ca.

CARACTERI

STICAS GENERALES

Controlado por microprocesador.
Todos los parametros y codigos de acceso quedan almacenados en EEPROM, no se pierden
ante un fallo de la tensién de alimentacion.
10 entradas para decodificar.

Tension para las entradas: 1

2-24Vcc

Salida RS485 (2 hilos) para comunicacion con los displays.
Entrada RS232 para conexion con ordenador (programa pc-decrs485).

Modos de funcionamiento:

- Modo cédigo Binariol. Binario para plantas y binario para mensajes especiales.
- Modo cédigo Binario2. Binario para plantas y entradas discretas para mensajes especiales.

- Modo cédigo Gray.
- Modo Auténomol.

Gray para plantas y Gray para mensajes especiales.
Auténomo dos pulsos por planta diferenciadas las entradas de pulsos

de subir y bajar (Ej. Algunos cuadros de relés)

- Modo Autbnomo?2.

- Modo Puntos:
Descripcion:

Auténomo por dedo magnético y dos imanes por planta a mitad de
recorrido. (Un iman mayor que el otro).
Binario para display matriz de puntos.
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Entradas del decodificador
F1-F8,F1A,F2A y Comun
12 a 24Vcce

Alimentacion: 12 a 24Vcc/ca
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Capitulo 2 . MODOS DE FUNCIONAMIENTO.

- Modo binario completo:

Entradas F1 a F5:

Entradas F6- F8: Binario de:

Binario de Plantas.

- Abrir puertas.

- Cerrar puertas.
- Flecha subir.

- Flecha bajar.

- Sobrecarga.

- Fuera de servicio.

Cddigos Binario Mensajes informacion

F6 |F7 |F8

1 0 0 Mensaje Abrir puertas
0 1 0 Mensaje Cerrar puertas
1 1 0 Activa flecha Subir

0 0 1 Activa flecha Bajar

1 0 1 Mensaje Sobrecarga

1 1 0 Borra Flechas

1 1 1 Mensaje Fuera Servicio

- Modo Gray completo:

Entradas F1 a F5: Gray de Plantas.
Entradas F6- F8: Gray de:

- Abrir puertas.

- Cerrar puertas.
- Flecha subir.

- Flecha bajar.

- Sobrecarga.

- Fuera de servicio.

Cdédigos Gray Mensajes informacion

F6 |F7 |F8

1 0 0 Mensaje Abrir puertas
1 1 0 Mensaje Cerrar puertas
0 1 0 Activa flecha Subir

0 1 1 Activa flecha Bajar

1 1 1 Mensaje Sobrecarga

1 0 1 Borra Flechas

0 0 1 Mensaje Fuera Servicio
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Entradas F1-F5:

Entrada F6:
Entrada F7:
Entrada F8:

Entrada F1A:

- Modo Binario segundo:

Binario de Plantas.
Flecha Subir en display mientras se mantenga la sefial en la entrada.
Flecha Bajar en display mientras se mantenga la sefial en la entrada.
Fuera de servicio.
Sobrecarga.

- Modo Auténomo 1:

Entrada F1:
Entrada F2:
Entrada F3:
Entrada F4:
Entrada F5:
Entrada F6:
Entrada F7:
Entrada F8:
Entrada F1A:
Entrada F2A:

Funcionamiento por pulsos para la cuenta de las plantas. Dos pulsos por planta.
Independiente la entrada de los pulsos de subida de los de bajada.

Enhebre (Entrada para situar el decodificador en la planta mas baja)
Sin funcion.

Mensaje de Abrir Puertas.

Mensaje de Cerrar Puertas.

Flecha Subir en display mientras se mantenga la sefial en la entrada.
Flecha Bajar en display mientras se mantenga la sefial en la entrada.
Mensaje Sobrecarga.

Mensaje Fuera de Servicio.

Entrada pulsos Subir.

Entrada Pulsos Bajar.

- Modo Auténomo 2:

Entrada F1:
Entrada F2:
Entrada F3:
Entrada F4:
Entrada F5:
Entrada F6:
Entrada F7:
Entrada F8:
Entrada F1A:

Funcionamiento por pulsos para la cuenta de las plantas. Dos pulsos por planta.
Independiente la entrada de los pulsos de subida de los de bajada.

Enhebre (Entrada para situar el decodificador en la planta mas baja)
Sin funcion.

Mensaje de Abrir Puertas.

Mensaje de Cerrar Puertas.

Flecha Subir en display mientras se mantenga la sefial en la entrada.
Flecha Bajar en display mientras se mantenga la sefial en la entrada.
Mensaje Sobrecarga.

Mensaje Fuera de Servicio.

Entrada de un pin del dedo magnético (el otro pin del dedo conectar a
12 0 24Vcc)

+24Vce

F7

Dedo magnético

DECRS485-2005
F8

F1A
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- Detalle Posicién imanes en modo Autbnomo 2:

Pantallas
de cambio de velocidad

1

2 imanes
(Uno de 10cm y otro de 5¢cm)

Nivel
de planta
2

2 imanes
(Uno de 10cm y otro de 5¢cm)

Nivel
de planta
1

2 imanes
{Uno de 10cm y otro de 5cm)

Nivel
de planta
0

2 imanes
(Uno de 10cm y otro de 5¢cm)

Nivel
de planta
-1

|

+24Vce

Dedo
magnético

Para ascensores de 2 velocidades:

Los imanes deben colocarse siempre entre
las dos pantallas de cambio de velocidad
que hay entra cada planta.

Notal:

Imanes de 10cm y 5cm de longitud.

Se colocaran en la mitad del recorrido

real del movimiento, teniendo en cuenta que el dedo
esta instalado en el techo de la cabina.

Uno de 10cm y otro de 5¢cm separados 15 cm entre si.
El imén corto por debajo del largo.

Los dos entre las pantallas de cambio de velocidad.
segun el detalle inferior.

Alimentacién

DECRS485

RS485
(Salida a remotos)

Nivel
de planta
1

Pantallas
de cambio de velocidad

Pt” ................................... Cabina
antallas Ded
D de cambio de velocidad magié‘f.co en Plgnta
Nivel
de planta
0
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RESUMEN DE LOS DIFERENTES MODOS

MODO BINARIO 1
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Decodificador binario
para SR1C RS485

WINDOWS N°= 6

MODO PROGRAMACION EN PROGRAMA

MODO BINARIO 2

[e]

[ 8
. 2

BINARIO ’
PLANTAS

—

12-24Vcc ’

SUBIR —— |

BAJAR —————]

FUERA SERVICIO ——————

Flecha puerta abierta—»

bl Bl el el el bul hul
[ool ] K20 K20 BN K20 ISE

DEC-RS485-2005

.n
i
=

.n
il
@

[o]

COMUN 12-24Vcc ———»|

Rs232

TX
Rx}H Rs232 PC
GND]

REPETIDOR REMOTO

12-24v
cc/ca

AC

»12-24V

[ac]

» cc/ca SR1 RS485-

NOTA: LA ENTRADA PARA ACTIVAR LA FLECHA

SE ACTUARA CON LAS PUERTAS ABIERTAS PARA QUE LOS DISPLAYS

MUESTREN LA FLECHA DE PROXIMA DIRECCION.

]

REPETIDOR REMOTO

SR1 RS485

I l

REPETIDOR REMOTO

RS485
SR1 RS485(Q[0)]
B A

il

NOTA: EL ULTIMO DIDPLAY DEL BUS DEBE TENER
EL SW3 EN ON, LOS DEMAS EN OFF (CARGA DE FINAL

DE BUS EN RS485)

SIEMPRE SW1= OFF Y SW2= ON
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Capitulo 3 . FUNCIONAMIENTO CON DISPLAY LCDMIC1R.

El display remoto LCDMIC1 esta
preparado para comunicarse con el
decodificador universal. Posee dos
entradas: Alimentacion 12-24Vcc/cay
comunicaciéon RS485 (2 hilos). Se
pueden conectar al mismo bus de dos
hilos hasta 32 displays remotos,
teniendo en cuenta colocar en el dltimo
display de la linea el puente de cierre
de bus “ULTIMO".

Ademas de los caracteres normales del
0 al 9 para cada uno de los dos digitos,
se pueden programar los simbolos
alfanuméricos: -, A, B, C, E, G, H, L, P, S para componer plantas como: PB, S1, G1,
Al, etc.

También se pueden programar diferentes lineas de informacion segun el modo
seleccionado en el microinterruptor SW1:

Modo Cabina:

- 2lineas: Linea superior 8 caracteres maximo (Ej: NO FUMAR) N°1
Linea inferior 21 caracteres maximo (Ej: Los Kg y las personas,
el numero RAE, etc.) N°2

Modo Planta:

- 1 linea: Linea inferior de 21 caracteres maximo (Ej: teléfono cliente,
nombre, etc.) N°3

- Todos los caracteres alfanuméricos deben ser en mayudsculas. Se pueden
programar las tres lineas en el display y seleccionar en SW1 que modo queremos
que aparezca.

- Para programar las lineas y los simbolos de planta especiales, es necesario
disponer del programa de de ordenador PC-RS485.

- En los dos modos auténomos del decodificador se puede seleccionar en el
LCDMIC1R por medio del SW1 que las flechas de direccion sean comandadas por
las entradas de flecha en el decodificador (Ej.: proxima direccion) o por el
movimiento de la cabina deducido por los pulsos o la lectura de los imanes. En este
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caso, la flecha desaparecera transcurridos 5 segundos desde el Gltimo paso de la
cabina por los imanes o los dos pulsos de cuenta.
Programacién del SW1 del LCDMIC1R

Microinterruptor SW1

Puente Ultimo display
del bus RS485

SW1.1

ON Permite presentar el mensaje de Sobrecarga (Ej: Display en cabina)
OFF  No presenta nunca el mensaje de Sobrecarga (Ej: Display en planta)

SW1.2

ON Presenta la linea de mensaje de 21 caracteres N° 3
OFF Presenta las lineas de mensajes de 8 y 21 caracteres, lineas N°1 y N°2

SW1.3

ON Utiliza las flechas de la direccion de la cabina en los modos autbnomos
OFF Utiliza las flechas de las entradas del decodificador.

ol U Sl S Y e
el — |

M
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Algunos de los diferentes mensajes que presenta el display.
Capitulo 4 . PROGRAMACION DECRS485-2005

[3 PC-DECRS485200B (Ver: ABR 2005)

Grabador DECRS 485-BIM200 Funcianamiento
Comunicaciones

Configuracian Puerto Ervviar 2

Coml Com2
Plantas

Puerto no conectado Maimero total de Flantaz-

| micio/E stado ’E Enwiar
MHuamero Satanos

Iniciar %
4 Max. 5 sdtanos ;
Pratocolo 5 e fodo Cabina

Texto LEDMICTR modo cabina i Modo Planta

Eeede: | NG FUMAFR [RAEEREICIES

Tu/Fix EFPERSOMAS 450 K. tax. 21 letras Iricio

3 Binario o Grayempieza por "0"
[ [Ra : Texto en mayisculas
Erviar L : i
Birifio o Gray empieza por 1"

Teuto LCOMICR modo planta ;
_|||||| & Erviar
=[liGoalift s. EQUIPDS MICROLIFT  [GETREANEIES

Taawm zqptmas

_|||||| B Texto en magizcul
: pizculas
Erwiar ﬂ:
Salir

Caracteres pozicionales remotos

Sdtanos Flantas [zimbolos alfanuméncos en mayisculas)

%
EREEE EEEEEEE REE S E SN NN o
EEEEE

Seleccién del puerto de comunicaciones del ordenador.

Inicia la conexion con el DECRS485-2005.

Programa el modo de funcionamiento del DECRS485-2005.

Programa el numero maximo de paradas del edificio-1 (Esta opcion es util en los
modos autbnomos para evitar que se pierda la cuenta de las plantas. Programa
el numero de sétanos de la instalacion.

Ejemplo de cédmo quedara la programacién del display.

Programacion de las lineas N°1 y N°2,

Programacion de la linea N°3.

Programa si la entrada del cédigo binario o Gray para las plantas empieza en
00000 6 00001 para la planta mas baja.

9. Programa los caracteres estandar -5,-4,-3,-2,-1,0,1,2,3,4,5,6,7,8----24.
10.Programa los caracteres deseados en la posicion consecutivas.

rwnE

© NGO
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Comunicacién con el ordenador y programacion de las lineas del display LCDMICR1

- Conectar el decodificador DECRS485-2005 a uno de los puertos serie del ordenador. Utilizar un
cable con conector DB9 hembra estandar para puerto serie y 3 hilos: Tx, Rx, Masa.

- Colocar el SW1.1 del DECRS485-2005 en la posicion ON.
- Abrir el programa PC-DECRS485.
- Programar los parametros deseados y pulsar “enviar” en cada uno de los apartados para grabarlos

en el decodificador.

- Colocar el SW.1 en OFF para volver a la operacién normal del decodificador.

Nota: Todos los pardmetros se guardan en la memoria del decodificador, para programar las
lineas de texto en cada uno de los displays LCDMIC1R es necesario enviarlos del codificador

al display:

- Conectar el LCDMICI1R al BUS RS485 del decodificador
- Colocar el SW1.1y SW1.2 en posicion ON.

- Pulsar el botén del decodificador.
- Esperar a que el led Tx deje de parpadear.
- Colocar de nuevo el SW1.1y SW1.2 en la posicién OFF para el funcionamiento normal.

Botén para
LCDMIC1R

SWi1

Si las tres lineas son iguales para todos los displays de una misma instalacién, se puede
programar primero el DECRS485-2005 con el programa y posteriormente cuando todos los
displays estén conectados al bus RS485 en la instalacién, enviar las lineas a todos
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simultaneamente (las lineas se programan en todos los displays que se encuentren
conectados al bus).

DECRS485-2005
Rev. JUN 2005
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